
Руководство по установке и администрированию 
программного обеспечения Инвиан Инциденты

Введение

Назначение

Программное обеспечение Инвиан Инциденты (далее Система) представляет собой систему 
анализа видеопотока, способную выявлять аномальную остановку транспортных средств и 
остановку в неположенном месте (длительное время не перемещающихся в заданной зоне 
интереса).

Для кого предназначено руководство и приложение

Данное руководство предназначено для знакомства с приложением разработчиков и 
системных администраторов.

Начало работы

Рекомендуемая ОС

Ubuntu 22.04

Необходимые зависимости

- Docker

- Docker compose

Для установки Docker и Docker Compose рекомендуем следовать инструкциям с 
официального сайта: https://docs.docker.com/engine/install/.

Развертка

Развертка производится с помощью docker compose. Соответствующий конфигурационный 
файл:

services:
  sensor:
    restart: unless-stopped
    image: <образ сенсора>
    container_name: invian-sensor
    volumes:
      - ./sensor/model:/app/model
      - ./sensor/config.yaml:/app/config.yaml
      - ./sensor/data:/app/data
    logging:
      driver: "json-file"
      options:
        max-size: "100m"
        max-file: "1"

  streaming:
    image: <образ медиасервера>
    container_name: invian-streaming

https://docs.docker.com/engine/install/


    restart: always
    command: --rtmp 1935 --hls 8081
    logging:
      driver: "json-file"
      options:
        max-size: "100m"
        max-file: "1"

  proxy:
    image: nginx:1.27.1
    container_name: invian-proxy
    restart: always
    ports:
      - 80:8000
    volumes:
      - ./nginx/default.conf:/etc/nginx/conf.d/default.conf
    logging:
      driver: "json-file"
      options:
        max-size: "100m"
        max-file: "1"

  webui:
    image: <образ UI сенсора>
    restart: always
    container_name: invian-webui
    logging:
      driver: "json-file"
      options:
        max-size: "100m"
        max-file: "1"

Названия образов контейнеров выдаются поставщиком.
В той же папке, где лежит конфигурационный файл для docker compose, должны лежать 
следующие файлы:
sensor/config.yaml
sensor/model/<название файла модели>.onnx.enc
nginx/default.conf

эти файлы предоставляются поставщиком.

Авторизация и активация лицензии

Для настройки системы и визуального контроля необходимо авторизоваться. После запуска 
контейнеров, следует открыть в веб-браузере локальный адрес 127.0.0.1:8000/app. Если 
конфигурация Системы происходит с другого компьютера, то вместо 127.0.0.1:8000 нужно 
использовать ip адрес компьютера, на котором разворачивается Система, и порт на который 
настроен ngnix.

Система предложит ввести токен. Токен пользователю предоставляется поставщиком.

Для работы Системы необходимо активировать лицензию. Для активации лицензии компания 
предоставляет специальный ключ в текстовом формате. Ключ уникален для каждого 
устройства.

При первом запуске Система предложит ввести лицензионный ключ. Для получения ключа 
необходимо скопировать ключ устройства, который отобразится в интерфейсе, и отправить 
представителю компании. Компания предоставит лицензионный ключ, работающий для 
данного устройства.



Для проверки лицензии используются локальные файлы, так что удаление или изменение 
директории data/license_key.txt или папки data/license может повлечь за собой инвалидацию 
лицензии.

Конфигурация системы

Конфигурация производится путем редактирования файла sensor/config.yaml. Пример 
конфигурационного файла:

sensor_id: sensor-id-street-xxx
target_fps: 10
frame_resolution:
  width: 640
  height: 384
center_shift_alpha: 4

plugins:
  - plugin: FrameSource
    backend: Ffmpeg
    uri_storage_path: data/source_uri.json

  - plugin: FrameSink
    backend: Ffmpeg
    uri: rtmp://localhost:1935/live/cam

  - plugin: ObjectDetection
    type: Basic

    engine_config:
      engine: Ort
      num_threads: 4
      graph: model/<название модели>.onnx

    preprocessor:
      channel_layout: BGR
      scaling: Normalize

    detection_params:
      nms_threshold: 0.6
      classes_mapping:
        - name: c1
          confidence_threshold: 0.5
          class_type: Vehicle
        - name: c2
          confidence_threshold: 0.3
          class_type: Pedestrian
  
  - plugin: Clips
    clip_duration_secs: 800
    clips_dir: data/clips

  - plugin: Occupation
    zones_store_path: data/zones_markup.json
    bitmask_resolution:
      width: 640
      height: 384

  - plugin: Tracking
    type: Component
    track_class_top_k_votes: 5
    track_timeout_seconds: 5
    track_low_fps_timeout_seconds: 10



    low_fps_tracker_reduce_factor: 10
    engine:
      type: SORT
      diou_threshold: -0.1
      kalman_filter_params:
        position_weight: 0.525
        velocity_weight: 0.125

  - plugin: LongStop
    threshold_seconds: 300
    threshold_distance: 0.02

  - plugin: Visualisation
    mode: IncidentsOnly
    track_culling_distance: 0.01

  - plugin: IncidentEventsSink
    monitoring_object:
      id: "1"
      longitude: 49.123303
      latitude:  55.787895
      address: Foo Street 1-2
    video_saving_params:
      seconds: 310
      incident_visualisation_delay_seconds: 5
    incident_sink:
      type: File
      path: data/incidents.log

# if you want to export incident data to Alertmanager use following
      # type: AlertManager
      # uri: http://127.0.0.1:9093
 

Конфигурационный файл модели поставляется поставщиком. Наиболее важным параметром 
в данном файле являются настройки LongStopPlugin. Для регулировки минимального 
времени, после которого автомобиль будет считаться стоящим длительное время на одном 
месте, можно подстраивать параметр threshold_seconds. В примере выше автомобиль 
считается остановившимся, если он за последние 300 секунд сместился меньше, чем на 2% 
линейных размеров кадра.

Если в настройках плагина IncidentEventsSink  есть video_saving_params, то Система будет 
сохранять видеозапись инцидента на ПЗУ. Необходимо следить, чтобы размер записываемого 
видео (seconds) не превышал 80-90% от размера буфера видеофайла (clip_duration_seconds в 
настройках плагина Clips). Все клипы будут сохраняться в директорию data/clips/.

Так же Система может сохранять данные инцидента на ПЗУ или во внешние системы. В 
примере выше сохранение будет происходить в локальный файл data/incidents.log. В этом 
файле будут данные инцидента, такие как время обнаружения инцидента, данные объекта 
мониторинга (сконфигурированные в config.yaml), тип транспортного средства (если модель 
распознает разные типы ТС), а так же изображение с видеопотока во время обнаружения 
инцидента, закодированное в base64 формате.

Настройки позволяют вместо записи на диск посылать эти же данные в Alertmanager. 
Используя веб-хуки Alertmanager, можно далее отправлять эти данные во внешние системы.



Запуск системы
Производится командой docker compose up -d или docker-compose up -d для старых версий 
docker.

Обновление системы
1. Заменить в docker-compose.yml образы системы на новые

2. Выполнить команду docker compose pull && docker compose up -d
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